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MIRROR REFLECTIVITY MAPPING
● We intend to perform a z­map using a 
spectrophotometer (Minolta CM­2600d)
● This tool was used by CGS for mirror 
acceptance: a coarse map already available.
● The CM­2600d provides spectral reflectivity 
components (specular & non­specular) at 
fixed observation angle
● A semiautomatic setup has been designed 
to provide (~mm) accurate positioning for the 
measurement.
● A rotating mast holds a laser pointer which 
flashes the taget position on the mirror.
● Once the measurement is done, the mast 
rotates to the next position.
● When the scan is completed the pointer is 
manually fixed to a different heigth along the 
mast for a new scan at different z
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● Possible Mapping:
● ­scan: 36 x 10 deg  step (10.5 – 11.7 cm on the mirror)
● z­scan: 22 x 2 cm step

● ~800 measurements (~1 week)

● Schedule: 
● since the measurements will be carried out in the clean room, we must match the 

RICH assembly schedule.
● 2nd fortnight in June seems a sensible period to perform the measurements.

● 1 week setup validation
● 1 week for measurements

● S/W Implementation:
● DB: Associated table (TBD)
● SIM/REC S/W: mapping inclusion & interpolation procedure (TBD)


